
ROCKET
R

WH09J型
WH09JT型
WH09JH型

R＜50KΩ 20ΩMax R≥50KΩ 50ΩMax

±3dB以内（-40--0dB）

A 0.1W 其他：0.05W（50℃）
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WH09JT

轴套型式
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470Ω--2MΩ ±20%

T:推 -推式
K:带开关

型号
轴套型式 支架 转轴数 联数 电阻规律 标称阻值 轴型式及长度D带定位

J带棘轮
V开关座带定位

WH09J T C1 Z - 1 2 - 囗 - 囗 - 囗囗囗 - 囗囗囗

WH09J

旋转力矩 Ro t a t i o n t o rq ue

主 要 性 能 Ma i n pe r fo rm an ce

额定功率 R at ed p ow er

同步误差 Tra cki n g e r ro r

转动噪声 Ro t a t i o n a l n oi s e

终端电阻 En d res i s t an ce

电阻规律 Re si s t a nce t ap e r

阻值范围及偏差 Re si s t a nce ra ng e & t o l e r an ce

最高使用电压 Max . o pe ra t i n g V o l t ag e

机械耐久性 M ech an i ca l end u ran ce

总机械行程 T o t a l m ech an i ca l t rav e l

订货合同填写示例 M o d e l f o r f i l l i n g o u t o r d e r c o n ta c t

轴 推 -推 力 P us h

10000周 Cycles

DC 50V

≤47mV

A 、B、C

2--12mN. m

1--4N

300°±10°

W H 0 9 J T 型 W H 0 9 J H型W H 0 9 J 型

备注

金 属 轴 F 型 轴 端 型 式
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绝 缘 轴 K 型 轴 端 型 式

金 属 轴 K 型 轴 端 型 式
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R O T A R Y CA R BO N C O M P O S I T I O N PO T E N T I O M E T E RS
旋转式合成碳 膜电位器


